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*ﬂ Langer Impuls

* = Kurzer Impuls

VERRIEGELN

H Bewegungserkennung

Werkseinstellung 15 Min.
TESTMODUS > 10 Sekunden Timer
Beispiel Timer 6 Minuten

Beispiel Timer 10 Minuten

@ Erkennungsempfindlichkeit
Geringer
Standard (ab Werk)

Maximal

Nel Eintretende Ddmmerung

In 10 Stufen kann die Lichtgrenze eingestellt
werden, Uberhalb derer das Licht nicht angehen
muss. Die Werkseinstellung ist die héchste Stufe.

Grenze niedrigstes Lichtniveau

a Grenze hochstes Lichtniveau

Alle selbst eingestellten Werte
werden hiermit ungultig.
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